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Symptomes
Plus d’assistance en roulant, voyant défaut s’allume au tableau de bord

Piece changée.
Détecteur de I'angle de braquage CASCO SRL - CSS74318GS
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Démontage
Baissez la glace cotée conducteur avant de débrancher la batterie
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Déposez le couvercle d'acces aux fusibles,
Démontez le cache inférieur sous le volant (7 vis)
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Démontez le module Airbag, le débrancher
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Démontez la vis de fixation du cardan de direction
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Démontez les 2 écrous AR du boitier de direction

Démontez les 2 écrous sous le boitier de direction, ATTENTION maintenir le volant et
son équipement

Et tirez le volant vers l'intérieur du véhicule en le dégageant du boitier de direction, le
poser sur le coté




AUVERGNALFA

Enlevez le boitier de direction

Réparation

Démontez le circlips pour accéder au capteur de direction.
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Démontez le capot de protection pour accéder au circuit imprimé.

Dessoudez la nappe de connexion au capteur d’angle de direction.
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Extraire le vieux capteur d’angle de direction et insérerez le neuf.

3

Soudez la nappe du nouveau capteur d’angle de direction.

Enlevez le verrouillage de position du capteur.
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Remontage

Mettre en place la colonne de direction et la fixer avec les 2 ecrous (attention de bien
positionner le cardan entre la pédale de frein et d’accélérateur)
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Rebranchez les prises du boitier de direction.
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Rebrancher la cosse négative de la batterie.

Initialisation du coffre

ATTENTION Suite a une déconnexion de la batterie ou au grillage du fusible de
protection, il est nécessaire d’initialiser le mécanisme d’ouverture/fermeture du coffre
en procédant comme suit:

o fermer toutes les portes et le coffre;

o appuyer sur le bouton A de la télécommande;

o appuyer sur le bouton E de la télécommande;

Initialisation systeme leve-glaces

Apres un débranchement éventuel de la batterie ou l'interruption du fusible de
protection, il est nécessaire de réinitialiser le fonctionnement du dispositif.
Procédure d’initialisation:

o placer la vitre a initialiser en position de fin de course supérieure en
fonctionnement manuel;

O apres avoir atteint la butée supérieure, continuer a actionner la commande de
fermeture pendant au moins 1 seconde.

ATTENTION Pour versions/marchés, ou il est prévu, suite a une coupure
d’alimentation des centrales électroniques (remplacement ou débranchement de la
batterie ou remplacement des fusibles de protection des centrales de leve-vitres),
I'automatisme des vitres en question doit étre rétabli.

Pour le rétablissement, fermer les portes et procéder comme suit:

1. ouvrir complétement la vitre de la porte conducteur en gardant
enfoncé le bouton d’actionnement pendant au moins 3 secondes apres la butée
inférieure.

2. fermer complétement la vitre de la porte conducteur en gardant
enfoncé le bouton d’actionnement pendant au moins 3 secondes apres la butée
supérieure.

3. procéder pareillement (points 1 et 2) pour la porte passager

4. s’assurer que l'initialisation a réussi en vérifiant le bon fonctionnement
de l'actionnement automatique des vitres
ATTENTION En situation de verrouillage centralisé, si I’'on tire le levier interne
d’ouverture d’une porte, on obtient la désactivation de la fermeture de toutes les
porte. En cas de coupure de l'alimentation électrique (fusible grillé, batterie
débranchée, etc.) on peut néanmoins actionner manuellement le verrouillage des
portes; puisque, dans ce cas, la fonction d’ouverture automatique des vitres n’est
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pas disponible, pour ouvrir ou fermer la porte dont la vitre est fermée,
exercer une pression sur la vitre vers l'intérieur de la voiture (voir fig. 58), pour

faciliter le passage de la vitre sur la moulure
B —

Choisir la version de votre véhicule puis « direction assistée»
Effacer les codes erreurs

- Multiecuscan 4. GIST R SICE FR Frangais (France) @ ‘:HE”X‘
B sétection Bl Graphique 2 | i ¢ [ | i Bl régiag
Marque Modéle/Version Alfa Romeo MiTo 1.4

- - Delphi Electric Steering (2)
Fiat MiTo 1.4 Turbo 16V
Lancia MiTo 1.6 JTDm 16V Code ISO 7C 86 4F FF FF
Chrysler | Spider 2.0 TS 16V Numéro plan FIAT 5188214
Dodge Spider 3.0 V6 Numéro HW 281011421
Jeep —|| Spider '98 1.8 TS 16V = Vers. Matériel
Suzuki |v|| Spider '98 2.0 TS 16V = Numéro SW 037367790
Systéeme ECU Vers. Logiciel 44

- 7 - Numéro homologation Lell
e BelphilEtecticiSteeringi(2) Temps de fonctionn. (EEPROM) 198419 min
Temps de fonctionnement 2089177087 min
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Exécutez le réglage capteur de couple.

ultiecuscan 4.4 REGISTERED

2 L'unité de commande suppose que la position du volant 2 L'unité de commande suppose que la position du volant
Rgglage capteun cou!)!e de direction est a zéro au moment de I'exécution de Rgglage capteun cou!)!e de direction est a zéro au moment de I'exécution de
Réglage capteur position cette routine d'étalonnage Réglage capteur position cette routine d'étalonnage

Aprés étalonnage: Pour vous assurer que le capteur de

couple est calibré correctement, verifier que, le véhicule

étant a 'arrét, le méme effort est nécessaire pour tourner
le volant d'une butée a 'autre.

Aprés étalonnage: Pour vous assurer que le capteur de

couple est calibré correctement, verifier que, le véhicule

étant a 'arrét, le méme effort est nécessaire pour tourner
le volant d'une butée a 'autre.

Appuyez sur Y pour continuer ou sur N pour annuler

multiecuscan l Déconnecter l l Exécuter l multiecuscan l Déconnecter l [ Exécuter ‘

Alfa Romea MiTa 1.4 - Delohi Electrc Steering (2) - [7C 86 4F FF FF]  SIMULATION MODEN! THE DATAIS NOT REALII

Al Romeo MITo 1.4 - Defphi Electrc Steering (2) - [7C 86 4F FF FF]

& wormation G parametres [ craphique | Gl Réglages

2 L'unité de commande suppose que la position du volant 2 L'unité de commande suppose que la position du volant
Rgglage capteun cou!)!e de direction est a zéro au moment de I'exécution de Rgglage capteun cou!)!e de direction est a zéro au moment de I'exécution de
Réglage capteur position cette routine d'étalonnage Réglage capteur position cette routine d'étalonnage

Aprés étalonnage: Pour vous assurer que le capteur de

couple est calibré correctement, verifier que, le véhicule

étant a 'arrét, le méme effort est nécessaire pour tourner
le volant d'une butée a 'autre.

Aprés étalonnage: Pour vous assurer que le capteur de

couple est calibré correctement, verifier que, le véhicule

étant a 'arrét, le méme effort est nécessaire pour tourner
le volant d'une butée a 'autre.

Patientez SVP .

m‘ultiecuscan l il Déconnecter l [ El Exécuter‘ multiecuscan l ] Déconnecter l [ F10 Exécuter‘

Alfa Romea MiTa 1.4 - Delohi Electrc Steering (2) - [7C 86 4F FF FF]  SIMULATION MODEN! THE DATAIS NOT REALII

Al Romeo MITo 1.4 - Defphi Electrc Steering (2) - [7C 86 4F FF FF]
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Multiecuscan 4.4 REGISTERED

& wrormation Gl parametres | (@ craphiqus | Bl Réglages & wrormation Gl Parametres | (@

Z Unité de commande d'auto-apprentissage de la position Z Unité de commande d'auto-apprentissage de la position
Rgglage capteur cou!)!e du volant. Les roues avant doivent étre bien droites Rgglage capteur cou!)!e du volant. Les roues avant doivent étre bien droites
Réglage capteur position pour calibrer correctement Réglage capteur position pour calibrer correctement

NOTE: Les conditions d'exécution de la procédure sont: NOTE: Les conditions d'exécution de la procédure sont:

- Positionner le véhicule sur une surface plane,

- Véhicule immobile,

-Tournez le volant en position centrale pour avoir les
roues bien droites,

-ne pas appliquer de force sur le volant,

Pour vérifier que capteur de position est calibré
correctement, vérifiez que, lorsque le véhicule se
deplace 430 kmih, le volant revient a la position centrale
(avec une tolérance de +- 20 degrés par rapportala
position neutre du volant) quand il est entiérement
tourné vers la droite ou la gauche puis relaché.

- Positionner le véhicule sur une surface plane,

- Véhicule immobile,

-Tournez le volant en position centrale pour avoir les
roues bien droites,

multiecuscan l Déconnecter l l Exécuter l multiecuscan l Déconnecter l [ Exécuter ‘

Alfa Romea MiTa 1.4 - Delohi Electrc Steering (2) - [7C 86 4F FF FF]  SIMULATION MODEN! THE DATAIS NOT REALII

Alfa Romea MiTa 1.4 - Delohi Electrc Steering (2) - [7C 86 4F FF FF]  SIMULATION MODEN! THE DATAIS NOT REALII
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Réglage capteur couple
Réglage capteur position

Unité de commande d'auto-apprentissage de la position
du volant. Les roues avant doivent étre bien droites
pour calibrer correctement

NOTE: Les conditions d'exécution de la procédure sont:
- Positionner le véhicule sur une surface plane,

- Véhicule immobile,

-Tournez le volant en position centrale pour avoir les
roues bien droites,

- ne pas appliquer de force sur le volant,

Réglage capteur couple
Réglage capteur position

Unité de commande d'auto-apprentissage de la position
du volant. Les roues avant doivent étre bien droites
pour calibrer correctement

NOTE: Les conditions d'exécution de la procédure sont:
-Positionner le véhicule sur une surface plane,

- Véhicule immobile,

-Tournez le volant en position centrale pour avoir les
roues bien droites,

- ne pas appliquer de force sur le volant,
Pour vérifier que capteur de position est calibré

Patientez SVP .

multiecuscan lm Déconnecter l lﬂ Exécuter l

multiecuscan

Al Romea MTo 1.4 - Delphi Eectric Steering (2)-[7C 85 4F FF FF]  SIMULATION MODEN! THE DATA IS NOT REALI
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lm Déconnecter l lﬂ Exécuter l

Al Romea MiTo 1.4 - Delphi Electic Steering (2) - [7C 85 4F FF FF]  SIMULATION MODEN THE DATA IS NOT REALI!
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Votre direction est calibrée.

Débranchez la valise diagnostique et fermer la trappe.

Remplir le carnet de service




